Algebre

v B, E e vkellp-10L(®%, E) N Ewy = {05} © Décomposition unique

¥ pprojecteur

p projection de base Im(p), direction Ker(p)
Im(p) + Ker(p) = E

Im(p) = Ker(p — Id) = Ker(Id; — p)

rg(p) = tr(p)

¥ H hyperplan < H noyau d'une forme linéaire non nulle
¥ Wi, E, stable ¢ Maty(u) diagonale par blocs, B adaptée 3@, E,

Yy scindé

v . .
u diagonalisable < IEI polyndme anulateur de u scindé  racines simples

Xu Scindé

v . .
utrigonalisable & lil polynéme anulateur de u scindé

v Produit scalaire
Bilinéarité
Symétrie : @(x,y) = (v, x)
Positivité : (x,x) = 0

Définie positivité : p(x,x) =0

v Norme
Séparation : N(x) =0 & x =0

Inégalité triangulaire : N(x +y) < N(x) + N(3»)
Homogénéité : N(Ax) = |A] - N(x)

¥ Projecteurs et symélries

Pr+ ppr = ldg
sp =ldg — 2pps
SpL = —Sp

s symétrie ortho < s endo orthoets e s = ld;

Valeurs propres réelles
¥ uendo symétrique = [ u diagonalisable
u admet une BON de vect propres
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